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Strukturövervakning (SHM)
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Ultraljud i SHM
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Ultraljud i SHM - Spridning och diffusa vågor
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Ultraljud i SHM - Dämpning
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Kontinuerliga vågor
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Lokalisering med kontinuerliga vågor
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Lokalisering med kontinuerliga vågor
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Lokalisering med kontinuerliga vågor
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Miljövariationer (EOV)
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Miljövariationer
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• Diffusa vågor känsliga för “små” skador
• Vågor i frekvensintervallet ~50-150 kHz lämpliga i SHM
• Kontinuerliga vågor kan sändas över större avstånd
• Grov lokalisering möjlig med kontinuerliga vågor
• Maskininlärning kan kompensera för miljövariationer
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